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© Kamera mit motorgetriebenem Varioobjektiv 

® Kamera mit motorgetriebenem Varioobjektiv, mit ei- 
nem Varioobjektivtubus mit drehbarem Antriebselement 
und einer in Richtung der optischen Achse durch Drehen 
des Antriebselements verstellbaren Linsengruppe, mit ei- 
nem Kamerakorper, der eine Apertur fur das Bildformat 
und einen zylindrischen Teil zur Aufnahme des Varioob- 
jektivtubus hat, wobei die Apertur und der zylindrische 
Teil konzentrisch zur optischen Achse angeordnet sind, 
und mit zwei zwischen dem zylindrischen Teil und der 
oberen und der unteren Wand des Kamerakorpers ausge- 
bildeten Kammern, wobei in der einen Kammer ein das 
Antriebselement uber ein Getriebe mit einem Antriebs- 
zahnrad antreibender Motor und in der anderen Kammer 
das Antriebszahnrad angeordnet ist, dadurch gekenn- 
zetchnet, daft die obere und die untere Wand des Kame- 
rakorpers dicht an den zylindrischen Teil heranreichen, 
daB die beiden Kammern zu einer durch die optische Ach- 
se gehenden, senkrecht zu der oberen und der unteren 
Wand verlaufenden Linie seitlich versetzt angeordnet 
sind und dafc das Getriebe um die zylindrische Kammer 
angeordnet ist. 
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Beschreibung 

[0001] Die Erfindung betrifft eine Kamera mit motorge- 
triebenem Varioobjektiv bzw. mit elektrischem Objektivan- 
trieb. Bei einer bekannten Kamera mit elektrischem Objek- 
tivantrieb, insbesondere bei den hier betroffenen Kompakt- 
kameras, wird ein drehbares Antriebselement, beispiels- 
weise ein Nockenring, zum Bewegen einer Linsengruppe 
variabler Brechkraft in Richtung der optischen Achse be- 
nutzt, wodurch die Brennweite verstellt wird. Der Nocken- 
ring wird mit einem Motor iiber einen Getriebezug gedreht. 
Um eine solche Kamera mit elektrischem Objektivantrieb 
zu miniaturisieren, hat man sich bisher auf die Position des 
Antriebsmotors, den Antriebsmechanismus fiir einen Objek- 
tivtubus, ein Ausgangsrad des Getriebes usw. konzentriert. 
Diese Elemente sind relativ groBe innere Teile der Kamera. 
Zum Stand der Technik wird auf die EP 0 344 806 A2 ver- 
wiesen. 

[0002] Die Erfindung befaBt sich mit dem Problem, eine 
kleine Kamera mit Varioobjektiv und elektrischem Objek- 
tivantrieb anzugeben, bei der ein Motor und/oder ein Aus- 
gangszahnrad eines Getriebes zum Antrieb eines drehbarcn 
Antriebselementes (beispielsweise Nockenring) kompakt 
angeordnet ist, um die GroBe des Kamerakorpers zu verrin- 
gem. 

[0003] Es besteht ferner ein Bedurfnis fur eine kleine Ka- 
mera mit elektrisch angetriebenem Varioobjektiv, bei der der 
Antriebsmechanismus kompakt angeordnet ist und die eine 
verbesserte Lichtabschirmung im Bereich des Antriebsme- 
chanismus fiir das Varioobjektiv hat. 

[0004] Die Erfindung lost die Aufgabe durch die Merk- 
male des Patentanspruchs 1. Vorteilhafte Weiterbildungen 
sind Gegenstand jeweihger Unteranspruche. 
[0005] Bei der Erfindung hat man sich auf einen Innen- 
raum zwischen einem zylindrischen Teil, in dem der Objek- 
tivtubus untergebracht ist, und der flachen Deck- und Bo- 
denflache des Kamerakorpers konzentriert. Dieser Raum 
existiert auch dann, wenn die Deck- und die Bodenflache 
moglichst nahe dem zylindrischen Teil angeordnet ist, der 
durch den Objektivtubus gebildet ist. 

[0006] Durch die in Anspruch 1 angegebene Losung wird 
der obengenannte unvermeidbare Raumaufwand als Kam- 
mer zur Aufnahme von Antriebskomponenten genutzt. Da- 
durch kann die Kamera insgesamt im Sinne eines kompak- 
ten Aufbaus verkleinert werden. 

[0007] Vorzugsweise sind eine obere und eine untere 
Komponentenkammer an einer Seite des Varioobjektivtubus 
angeordnet, von denen eine den Motor, die andere das An- 
triebszahnrad des Getriebes aufnimmt. 
[0008] In einer vorteilhaften Weiterbildung ist ein An- 
triebsritzel in Eingriff mit dem drehbaren Antriebselement 
des Objektivtubus vorgesehen, und dieses Anlriebsritzel ist 
in der OfThung angeordnet, die durch den zylindrischen Teil 
gebildet ist, welcher den Varioobjektivtubus aufnimmt. 
Auch dadurch kann der Antriebsmechanismus vereinfacht 
und miniaturisiert werden. Eine Lichtabschirmplatte (d. h. 
Halteplatte) verhindert den Lichteintritt an der Frontseite 
des zylindrischen Teils. 

[0009] Die Erfindung wird im folgenden anhand der 
Zeichnungen naher erlautert. Darin zeigen: 
[0010] Fig. 1 eine Vorderansicht der Hauptkomponenten 
einer Kamera mit elektrisch angetriebenem Varioobjektiv 
bei entfernter Halteplatte fiir ein Getriebe als Ausfuhrungs- 
bei spiel, 

[0011] Fig. 2 eine Vorderansicht ahnlich Fig. 1 , jedoch mit 
Halteplatte, 

[0012] Fig. 3 eine perspektivische Explosionsdarstellung 
der in Fig. 1 und 2 gezeigten Kamera, 



[0013] Fig. 4 eine perspektivische Explosionsdarstellung 
eines Varioobjektivtubus, 

[0014] Fig. 5 einen vergroBerten Schnitt eines Nockenstif- 
tes in einer Fuhrungsnut des in Fig. 4 gezeigten Varioobjek- 
5 tivtubus, 

[0015] Fig. 6 den Schnitt des Varioobjektivtubus, wobei 
die obere Halfte die Weitwinkelstellung und die untere 
Halfte die Telestellung zeigt, und 

[0016] Fig. 7 die Abwicklung eines Antriebszahnrades ei- 
io nes Antriebsgetriebes und einer Zahnung eines Nocken- 
rings. 

[0017] In Fig. 1 bis 3 ist ein Kamerakorper CB dargestellt, 
der in der Vorderansicht rechteckformig ist und zueinander 
paraliele Deck- und Bodenflachen (AuBenwande) 40 und 41 

15 hat. Der Kamerakorper CB hat eine fotograflsche Apertur 42 
und einen zylindrischen Teil 43, in dem ein Varioobjektivtu- 
bus ZB untergebracht ist. Bekanntlich ist die Mitte der Aper- 
tur 42 auf der optischen Achse O des Varioobjektivtubus ZB 
angeordnet und definiert das Format eines Objektbildes, das 

20 auf einem Him mit dem Varioobjektiv erzeugt wird. 

[0018] Die obere und untere Wand 40 und 41 des Kamera- 
korpers CB sind moglichst nahe dem Varioobjektivtubus ZB 
angeordnet, um den Kamerakorper insgesamt klein zu hal- 
ten. Dennoch entstehen unvermeidbare Raume zwischen der 

25 oberen und unteren Wand 40 und 41 und dem oberen und 
unteren Teil des Varioobjektivtubus ZB auf dessen linker 
und reenter Seite, wenn die Wande 40 und 41 flache Platinen 
sind. 

[0019] Bei dem dargestellten Ausfuhrungsbeispiel hat der 
30 zylindrische Teil 43 an seinem Umfang Ausschnitte 44a und 
45a, die in der Vorderansicht rechts angeordnet sind und 
Kammern 44 und 45 zur Aufnahme von Komponenten be- 
grenzen. Ein Motor 46 ist in der Karnmer 45 und ein An- 
triebszahnrad 48 eines Getriebes 47, welches von dem Mo 
35 tor 46 angetrieben wird, ist in der Kammer 44 angeordnet. 
[0020] Da die Kammern 44 und 45 durch die Aussparun- 
gen 44a und 45a begrenzt sind, welche wiederum durch teil- 
weises Ausschneiden des Umfangs des zylindrischen Teils 

43 gebildet sind, so daB die Kammern 44 und 45 zur Front- 
40 seite des Varioobjektivtubus ZB hin offen sind, kann Licht 

durch den Umfangsteil und die Frontseite des zylindrischen 
Teils 43 austreten. Die Losung dieses Problems wird im fol- 
genden erlautert. 

[0021] Die obere und die untere Wand 40 und 41, die die 
45 Kammern 44 und 45 begrenzen, konnen teilweise hinter- 
schnitten sein. Bei dieser Ausfuhrung werden die Kammern 

44 und 45 durch Vorspriinge der oberen und unteren Wand 
40 und 41 und durch den Varioobjektivtubus ZB (d. h. den 
zylindrischen Teil 43) begrenzt. 

50 [0022] Eine Anordnung aus dem Getriebe 47 und dem 
Motor 46 ist integral mit einer groBen Halteplatte (d. h. Ab- 
schirmplatte) 49 gehalten, um die Drehung eines Ritzels 46a 
des Antriebsmotors 46 auf das Antriebszahnrad 48 zu iiber- 
tragen. 

55 [0023] Wie aus Fig. 4 hervorgeht, ragt das Antriebszahn- 
rad 48 in eine Offhung 12d eines Schraubenrings 12 hinein, 
so daB es in eine Zahnung lOd am AuBenumfang eines Nok- 
kenrings 10 des Varioobjektivtubus ZB eingreifen kann, um 
ihn zu drehen. Das Antriebszahnrad 48 wird in die Kammer 

60 44 und die OfThung 12d eingesetzt. Danach wird ein Stift 
48b in eine Langsbohrung 48a des Antriebszahnrades 48 
eingesteckt, wie Fig. 3 zeigt. Das vordere Ende des Stiftes 
48b wird in eine Lageroffnung (nicht dargestellt) des Kame- 
rakorpers CB eingesetzt, wahrend das hintere Ende von ei- 

65 ner Lageroffnung 51 einer kleinen Halteplatte fur das Ge- 
triebe (d. h. kleine Lichtabschirmplatte) 50 aufgenommen 
wird, die am Kamerakorper CB befestigt ist. Die kleine Hal- 
teplatte 50 hat eine Einsteckoffnung 53, in die ein abgestuf- 
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tes Zahnrad 52 mit einem Teil 52a kleinen Durchmessers, 
welcher mit dem Antriebszahnrad 48 in Eingriff stent, und 
mit einem Teil 52b groBen Durchmessers eingesetzt ist. Das 
abgestufte Zahnrad 52 hat eine Langsbohrung 52c, in die 
eine Lagerachse 54 des Kamerakorpers CB drehbar einge- 5 
setzt ist Der Teil 52b groBen Durchmessers steht in Eingriff 
mit dem Getriebe 47. 

[0024J Zur Montage des Antriebszahnrades 48, der klei- 
nen Halteplatte 50, des abgestuften Zahnrades 52 und der 
groBen Halteplatte 49 sind das Antriebszahnrad 48, der Stift to 
48b und die kleine Halteplatte 50 am Kamerakorper CB zu 
befestigen. Danach wird der Teil kleinen Durchmessers 52a 
des abgestuften Zahnrades 52 in die Offnung 53 der kleinen 
Halteplatte 50 eingesetzt, um in das Antriebszahnrad 48 ein- 
zugreifen, und am Kamerakorper cB drehbar gehalten. 15 
[0025] Die Lagerachse 54 des Kamerakorpers CB wird 
drehbar in die Langsbohrung 52c des abgestuften Zahnrades 
52 eingesetzt. Dann wird die groBe Halteplatte 49, die den 
Antriebsmotor 46 und das Getriebe 47 tragt, am Kamerakor- 
per CB befestigt, so daB die kleine Halteplatte 50 durch ei- 20 
nen Teil der groBen Halteplatte 49 abgedeckt wird. Die 
kleine Halteplatte 50 erstreckt sich langs des Profits des zy- 
lindrischen Teils 43 und deckt die Frontseite der Kammer 44 
ab, so daB sie nach Montage an der Frontseite des Kamera- 
korpers CB den Lichteintritt durch die Frontseite der Kam- 25 
mer 44 hindurch verhindert. Die kleine Halteplatte 50 hat 
also die Funktion einer Lichtabschirmung. 
[0026] Die groBe Halteplatte 49 hat eine nicht dargestellte 
Bohrung, in die die Lagerachse 54 eingesetzt wird, so daB 
das abgestufte Zahnrad 52 nicht zufallig aus seiner Lage- 30 
rung fallen kann, wenn die groBe Halteplatte 49 uber der 
kleinen Halteplatte 50 liegt. Dadurch wird der Getriebezug 
vervollstandigt. Die groBe Halteplatte 49 deckt nicht nur die 
kleine Halteplatte 50 ab, sondern auch die Frontseite der 
Kammer 45. Sie hat also die Funktion einer Lichtabschir- 35 
mung. 

[0027] Wenn das Antriebszahnrad 48 den Nockenring 10 
dreht, wird die Brennweite des Objektivs verandert. Die Er- 
findung wirkt sich nicht direkt auf den inneren Ausbau des 
Varioobjektivtubus aus. In Fig. 4 bis 7 ist der Varioobjektiv- 40 
tubus als Beispiel fur das Anwenden der Erfindung darge- 
stellt. 

[0028] Der Schraubenring 12, der in den zylindrischen 
Teil 43 des Kamerakorpers CB eingesetzt und darin befe- 
stigt ist, hat ein Innengewinde 12a, das in ein entsprechen- 45 
des AuBengewinde 10a des Nockenrings 10 eingreift. Der 
Nockenring 10 hat an seinem Innenumfang ein Innenge- 
winde 10b und eine innere Fiihrungsnut 10c. Ein AuBenge- 
winde 13a eines Fronttubus 13 ist in das Innengewinde 10b 
eingeschraubt. Lichtabschirmplatten 25 und, 26 sind hinter 50 
dem hinteren Ende des Nockenrings 10 angeordnet. Sie ha- 
ben an ihrer Oberkante Positionierausschnitte 25a und 26a, 
so daB ein Fuhrungsteil 23b einer Linearbewegungsfiihrung 
23, die am Kamerakorper befestigt ist, in sie und in einen 
Positionierausschnitt 15b eines Linearbewegungs-Fiih- 55 
rungsrings 15 paBt. Die Lichtabschirmplatten 25 und 26 sind 
an dem Fiihrungsring 15 befestigt, so daB die Positionieraus- 
schnitte 25a und 26a auf den Positionierausschnitt 15b des 
Fuhrungsrings 15 ausgerichtet sind. Der Nockenring 10 ist 
in den Fiihrungsring 15 drehbar eingepaBt. Die Linearbewe- 60 
gungsfuhrung 23 ist mit Schrauben 22 an Halterungen 24 
befestigt, die ihrerseits am Kamerakorper befestigt sind, so 
daB der Fuhrungsteil 23b der Linearbewegungsfuhrung 23 
in Richtung der optischen Achse liegt. 

[0029] Eine VerschluBhalterung 13c, an der die Ruckseite 65 
einer ringformigen VerschluBeinheit 16 befestigt ist, ist an 
dem Frontlinsen tubus 13 befestigt, der langs der Linearbe- 
wegungsfuhrung 15a des Fuhrungsrings 15 verschoben wer- 
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den kann. Die VerschluBeinheit 16 ist am Innenumfang mit 
einem mit ihr einstiickigen Schraubenring 17 versehen, der 
mit einer Frontlinsenfassung 18 in Eingriff steht, in der eine 
Frontlinsengruppe LI gehalten ist. Die VerschluBeinheit 16 
hat einen Antriebsstift 16a, auf den ein angetriebener Stift 
18a der Frontlinsenfassung 18 einwirkt. 
[0030] Bekanntlich wird der Antriebsstift 16a entspre- 
chend einem EntfemungsmeBsignal einer Objektentfer- 
nungsmeBeinrichtung (nicht dargestellt) uber einen vorbe- 
stimmten Winkel gedreht, und diese Drehung wird uber den 
angetriebenen Stift 18a auf die Frontlinsenfassung 18 iiber- 
tragen. Dadurch wird diese mit der Frontlinsengruppe LI 
zur Scharfeinstellung gedreht und in Richtung der optischen 
Achse bewegt. Die VerschluBeinheit 16 offnet und schlieBt 
ihre VerschluBlamellen 16b entsprechend einem Hellig- 
keitssignal fur das aufzunehmende Objekt. In Fig. 4 ist die 
Objektivapertur mit 13f bezeichnet. 

[0031] Eine hintere Linsenfassung 19 halt eine hintere 
Linsengruppe L2 und ist in den Nockenring 10 eingepaBt. 
Sie hat einen Stift 19a, der in radialer Richtung absteht. Die- 
ser sitzt in der inneren Fiihrungsnut 10c des Nockenrings 10. 
Die hintere Linsenfassung 19 hat eine Linearbewegungsfuh- 
rung 19c, die mit einer Linearbewegungsfuhrung (nicht dar- 
gestellt) des Frontlinsentubus 13 (d. h. VerschluBhalterung 
13c) in Eingriff steht. Der Frontlinsentubus 13 wird mit dem 
Fiihrungsring 15 geradlinig geluhrt, und die hintere Linsen- 
fassung 19 wird durch den Frontlinsentubus 13 geradlinig 
gefuhrt. Deshalb konnen der Frontlinsentubus 13 und die 
hintere Linsenfassung 19 in Richtung der optischen Achse 
linear bewegt werden. 

[0032] Der Nockenring 10 hat an seinem hinteren Teil ein 
AuBengewinde 10a und mehrere parallele Zahnungen lOd 
die jeweils einen Zahnkranz bilden, dessen Zahne parallel 
zur Achse des Nockenrings 10 liegen. Die Zahnungen lOd 
sind in derselben Richtung wie die Gewindegange des Au- 
Bengewindes 10a geneigt. Die Gewindegange 10a' sind zwi- 
schen benachbarten Zahnungen lOd angeordnet. Ein Gewin- 
degang 10a' -ist also jeweils zwischen zwei benachbarten 
Zahnungen lOd vorgesehen. Das AuBengewinde 10a ist also 
in Umfangsrichtung teilweise ausgeschnitten, um Raum fur 
die Gewindegange 10a' zu schafTen. Im dargestellen Aus- 
ftihrungsbeispiel besteht das Gewinde 10a aus drei Gewin- 
degangen, so daB die Zahnungen lOd in den Ausschnitten 
von zwei der drei Gewindegange liegen. Das AuBengewinde 
10a, die Gewindegange 10a' und die Zahnungen lOd haben 
ubereinstimmende axiale Lange s. 

[0033] Der Schraubenring 12 hat an seinem Innenumfang 
ein Innengewinde 12a und Vertiefungen usw. entsprechend 
dem AuBengewinde 10a, den Gewindegangen 10a' und den 
drei Zahnungen lOd des Nockenrings 10. Wenn der Nocken- 
ring 10 durch den Eingriff des AuBengewindes 10a (Gewin- 
degange 10a') und des Innengewindes 12a gedreht wird, 
werden die Zahnungen lOd in den Vertiefungen ohne Kon- 
takt bewegt. 

[0034] Der Schraubenring 12 hat an seinem Umfang eine 
Aussparung 12d, so daB das Antriebszahnrad 48 mit den 
Zahnungen lOd in Eingriff stehen kann. Das Antriebszahn- 
rad 48 hat eine axiale Lange, die so bemessen ist, daB es 
gleichzeitig mit alien drei Zahnungen lOd in Eingriff stehen 
kann. Dennoch steht es nur mit der hintersten Zahnung lOd 
und der vordersten Zahnung lOd an der vordersten Grenz- 
stellung und der hintersten Grenzstellung des Nockenrings 
10 in Eingriff. Dieser Eingriff ist in Fig. 7 dargestellt. 
[0035] Bei der Darstellung in Fig. 7 wird zur besseren 
Ubersicht angenommen, daB das Antriebszahnrad 48 in 
Richtung der optischen Achse bewegt wird und keine Posi- 
tionsanderung des Nockenrings 10 erfolgt. Dieser wird aber 
tatsachlich in Richtung der optischen Achse bewegt, wan- 
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rend das Antriebszahnrad 48 stehen bleibL 
[0036] Bei einer in vorstehend beschriebener Weise kon- 
struierten Kamera mit Varioobjektiv wird der Antriebsmotor 
46 vorwarts oder riickwarts gedreht, und die Drehung seines 
Ritzels 46a wird auf das Antriebszahnrad 48 uber das Ge- 5 
triebe 47 und das gestufte Zahnrad 48 iibertragen. Die Dre- 
hung des Antriebszahnrades 48 wird dann auf den Nocken- 
ring 10 uber die Zahnungen lOd iibertragen, so daB er ent- 
sprechend dem Eingriff des AuBengewindes 10a mit dem 
Innengewinde 12a in Richtung der optischen Achse bewegt 10 
wird. Oleic hzei tig wird der Frontlinsen tubus 13 und ent- 
sprechend die Frontlinsengruppe LI in Richtung der opti- 
schen Achse entsprechend dem Eingriff des Innengewindes 
10b mit dem AuBengewinde 13a und des Linearfuhrungs- 
mechanismus der VerschluBhalterung 13c mit dem Linear- 15 
bewegungs-Fuhrungsring 15 bewegt. Das Drehen des Nok- 
kenrings 10 bewirkt eine Bewegung der hinteren Linsenfas- 
sung 19 (d. h. der hinteren Linsengruppe L2) in Richtung 
der optischen Achse entsprechend dem Eingriff des Nok- 
kenstiftes 19a an der hinteren Linsenfassung 19 mit der in- 20 
neren Fiihrungsnut 10c des Nockenrings 10 und des Linear- 
fuhrungsmechanismus der hinteren Linsenfassung 19 mit 
dem Linearbewegungs-Fuhrungsring 15. Dadurch wird der 
raumliche Abstand zwischen der Frontlinsengruppe LI und 
der hinteren Linsengruppe L2 und damit die Brennweite des 25 
Objektivs verandert. 
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triebselement an seinem Umfang mit einer Zahnung 
versehen ist, in die das Antriebszahnrad eingreift. 

7. Kamera nach Anspruch 6, dadurch gekennzeichnet, 
daB der zylindrische Teil eine Aussparung hat, durch 
die das Antriebszahnrad mit dem drehbaren Antriebs- 
element in Eingriff stent. 

8. Kamera nach Anspruch 7, gekennzeichnet durch 
eine erste Lichtabschirmplatte zur Lagerung des An- 
triebszahnrades, die so ausgebildet ist, daB sie die Aus- 
sparung gegen Lichteintritt abschirmt. 

9. Kamera nach Anspruch 7 oder 8, gekennzeichnet 
durch eine zweite Lichtabschirmplatte zum Halten des 
Getriebes, die so ausgebildet ist, daB sie die Ausspa- 
rung gegen Lichteintritt abschirmt. 

10. Kamera nach Anspruch 9, dadurch gekennzeich- 
net, daB die zweite Lichtabschirmplatte die erste Licht- 
abschirmplatte abdeckt. 

11. Kamera nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB das drehbare An- 
triebselement ein Nockenring ist. 

12. Kamera nach einem der Anspriiche 9 bis 11, da- 
durch gekennzeichnet, daB die zweite Lichtabschirm- 
platte auBerhalb des zylindrischen Teils gemeinsam mit 
der ersten Lichtabschirmplatte angeordnet ist. 



Hierzu 5 Seite(n) Zeichnungen 



Patentanspruche 

1. Kamera mit motorgetriebenem Varioobjektiv, mit 30 
einem Varioobjektivtubus mit drehbarem Antriebsele- 
ment und einer in Richtung der optischen Achse durch 
Drehen des Antriebselements verstellbaren Linsen- 
gruppe, mit einem Kamerakorper, der eine Apertur fur 
das Bildformat und einen zylindrischen Teil zur Auf- 35 
nahme des Varioobjektivtubus hat, wobei die Apertur 
und der zylindrische Teil konzentrisch zur optischen 
Achse angeordnet sind, und mit zwei zwischen dem zy- 
lindrischen Teii und der oberen und der unteren Wand 
des Kamerakorpers ausgebildeten Kammern, wobei in 40 
der einen Kammer ein das Antriebselement uber ein 
Getriebe mit einem Antriebszahnrad antreibender Mo- 
tor und in der anderen Kammer das Antriebszahnrad 
angeordnet ist, dadurch gekennzeichnet, daB die 
obere und die untere Wand des Kamerakorpers dicht an 45 
den zylindrischen Teil heranreichen, daB die beiden 
Kammem zu einer durch die optische Achse gehenden, 
senkrecht zu der oberen und der unteren Wand verlau- 
fenden Linie seitlich versetzt angeordnet sind und daB 
das Getriebe um die zylindrische Kammer angeordnet 50 
ist. 

2. Kamera nach Anspruch 1, dadurch gekennzeichnet, 
daB die beiden Kammern auf der linken oder der rech- 
ten Seite des zylindrischen Teils, in Vorderansicht der 
Kamera gesehen, angeordnet sind. 55 

3. Kamera nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, gekennzeichnet durch eine Halteplatte zur Lage- 
rung des Antriebszahnrads, die so ausgebildet ist, daB 
sie die Apertur gegen Lichteinfall abschirmt. 

4. Kamera nach einem der vorhergehenden Ansprii- 60 
che, dadurch gekennzeichnet, daB das Getriebe an einer 
zweiten Halteplatte befestigt ist, die so ausgebildet ist, 
daB sie die Apertur gegen Lichteintritt abschirmt. 

5. Kamera nach Anspruch 4, dadurch gekennzeichnet, 
daB die zweite Halteplatte die erste Halteplatte ab- 65 
deckL 

6. Kamera nach einem der vorhergehenden Ansprii- 
che, dadurch gekennzeichnet, daB das drehbare An- 
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